
• Kursregelung mit 
Kreiselkompaß

• Kursregelung mit Magnetkompaß
• automatische Bahnregelung in Verbindung mit 

einem Bahnplanungssystem (z. B. ECDIS )
Typ 2030 nur in Kombination mit
Pathfinder® ST/MK2  ECDIS

• Kurswechselmanöver mit vorgegebener Drehrate
• Kurswechselmanöver mit vorgegebenem Radius
• Drehgeschwindigkeitsregelung in Verbindung 

mit entsprechendem Tiller
• automatische Kursregelung in Abhängigkeit 

eines Sollkursgebers

• operating mode P = Precision
• operating mode E = Economy
• presetting of Ship’s Load

• heading control with gyro compass
• heading control with magnetic compass
• automatic track control in combination with 

a track planning system (for example ECDIS )
Type 2030 only in combination with 
Pathfinder® ST/MK2 ECDIS

• heading change manoeuver with preselected 
RoT (Rate of Turn)

• heading change manoeuver with 
preselected radius

• rate-of-turn control in connection with 
an appropriate tiller

• automatic heading control according to 
set-course transmitter

Simple operation
• large LED-display, readable 

from up to 5 m distance
• set course can be adjusted 

precisely with large knob
• all functions selectable 

directly via keys

• Betriebsart P = Precision
• Betriebsart E = Economy
• Voreinstellung Ship’s Load

The NautoPilot® 2000 
is compliant with the corre-
sponding I MO -Resolutions: 

Der NautoPilot® 2000 
entspricht den IMO-
Anforderungen: 

Bundesamt für Seeschiffahrt
und Hydrographie (BSH)
China Classification Society
Germanischer Lloyd (GL )
Norwegian Maritime Directorate
Polish Register of Shipping
Russian Department of Maritime 
Transport
Russian Maritime Register 
of Shipping

Basic
Type 2010

Economy
Type 2020

I BS
Type 2030

Einfache Bedienung
• Ablesbarkeit bis zu 5 m 

Abstand durch große LED-
Anzeige

• genaue Sollkursvorgabe 
durch großen Einstellknopf

• alle Funktionen direkt 
anwählbar über Tasten



Characteristics
NautoPilot® 2000 is an open
modular system whose
functions can be extended via
appropriate electronic pcb’s. 
This and the established control
technology offer our customers
a reliable equipment family
which is adapted for the dif-
ferent applications. Integrated in 
a complete system which
comprises radar, ECDIS and the
gyro compass Standard 20 the
customer receives a userfriendly
navigation system.

NautoPilot® 2000 stands for
• excellent course-keeping 

based on our 75-year experi-
ence in the development of 
autopilots

• the new Raytheon Anschütz 
Quick Tune function; 
memory for 6 individually 
adjustable groups of ship’s 
parameters for easy adapta-
tion to the actual ship´s 
behaviour

• continuous speed adaptation 
provides for accurate course-
keeping even at low speeds 
by giving more rudder

• display of all alarms and infor-
mation in a clear and logical 
text display

• connection of up to 15 
additional operator units, e.g.
autopilot remote control 
panel with integrated take-
over function in conjunction 
with radar and ECDIS

• individual definition of main- 
and remote steering positions
(operator units)

• equipment configuration via 
operator unit

Eigenschaften
NautoPilot® 2000 ist ein 
modulares, offenes System, 
das durch entsprechende
Elektronikkarten in seiner
Funktionalität erweitert werden
kann. Dies und die anerkannte
Reglertechnik bieten unseren
Kunden eine zuverlässige
Gerätefamilie, die für die
verschiedenen Anwendungen
ausgelegt ist. Eingebunden in
ein Gesamtsystem aus Radar, 
ECDIS und dem Kreiselkompaß 
Standard 20 entsteht eine
anwenderfreundliche
Navigationsanlage.

NautoPilot® 2000 steht für
• exzellente Kurshaltung basie-

rend auf unserer 75 jährigen 
Erfahrung in der Entwicklung 
von Autopiloten

• die neue Raytheon Anschütz 
Quick Tune-Funktion; 
Speicherplatz für 6 individuell
einstelllbare 
Schiffsparametergruppen 
für eine einfache Adaption 
an das aktuelle Schiffs-
verhalten

• kontinuierliche Adaption des 
Regelverhaltens an die 
Schiffsgeschwindigkeit;
auch bei geringer 
Geschwindigkeit akkurater 
Kurs durch größere 
Ruderlage

• Anzeige aller Alarme und 
Informationen auf klarem 
und logischem Textdisplay

• Anschluß von bis zu 15 
Zweitbediengeräten, z. B. 
Autopilot Remote Control 
Panel mit integrierter Take-
Over-Funktion in Verbindung 
mit Radar und ECDIS

• individuelle Definition von 
Haupt- und Nebensteuer-
stellen (Bediengeräte)

• Anlagenkonfiguration über 
das Bediengerät

Operator unit
The operator unit has been 
designed for flush mounting on
consoles and steering stands.
Water tightness of the front
plate is achieved via soft key
operation and just one big
control knob. The easy to read
display comprises out of two 7-
segment displays for actual- 
and set course, an
alphanumerical line and various
status lights. 

Bediengerät
Das Bediengerät ist für den
planen Einbau in Konsolen und
Steuerstände konzipiert. Die
Wasserdichtigkeit der Frontplatte
wird durch die Softkey-Tastatur
mit nur einem großen
Einstellknopf erreicht. Die einfach
abzulesenden Anzeigen bestehen
aus zwei 
7-Segmentanzeigen für Ist- 
und Sollkurs, einem Textdisplay
und den verschiedenen
Statuslampen.

NautoPilot® 2000 Series

Autopilot Remote Control Panel



OUTPUTS

5 heading outputs
(6 steps / degree)
35 V/10 W max.

RoT or analogue
heading (± 10 V)

status and alarm outputs
(potential-free contacts)

connection unit:
extensions
for all outputs

course printer

8 repeaters or
8 NMEA 0138 
heading outputs

digital navigation  
data indicator

FU amplifier

selector switch

operator unit
NautoPilot® 2000
Bediengerät
NautoPilot® 2000

autopilot remote
control panel
Fernbedienungspanel
für Autopilot

operator unit
gyro compass
Bediengerät
Kreiselkompass

operator unit
magnetic compass
Bediengerät
Magnetkompass

power supply
(24 V DC)
Spannungsversorgung
(24 V DC) set rudder,

switching or
analogue
Soll-Ruder,
schaltend 
oder 
analog

feed back unit
Rückmelder

man
auto

AUSGÄNGE

5 Kursausgänge
(6 Steps / Grad)
35 V/10 W max.

Drehrate oder analoge
Kursausgabe (± 10 V)

Status und Alarmausgänge
(potentialfreie Ausgänge)

Anschlußeinheit:
Erweiterungen
für alle Ausgänge

Kursdrucker

8 Tochterkompassse 
oder 8 NMEA 0183
Kursausgänge

digitale
Navigationsdatenanzeige

Wegsteuer-Verstärker

Wahlschalter

Pathfinder® ST/MK 2

Control unit
(separate or in combination
with Standard 20 plus)
The control unit consists of
several components
• 19" slide-in unit with max. 

7 pcb slots
• transfer modules for board 

connections
• power supply

Anschlußeinheit
(separat oder in Kombination
mit Standard 20 plus)
Die Anschlußeinheit setzt sich
aus verschiedenen
Komponenten zusammen
• 19"-Einschub mit max. 

7 Steckkartenplätzen
• Übergabemodule für 

Bordanschluß
• Spannungsversorgung

Overview Systemübersicht

INPUTS

gyro compass 1

gyro compass 2

sonde for
magnetic compass

latitude
NMEA 0183

speed
200 p / NM
(NMEA 0183)

RoT
±10 V/ 300º/min

RoT tiller
35-90º /min

track heading and 
cross track error

EINGÄNGE

Kreiselkompass 1

Kreiselkompass 2

Sonde für
Magnetkompass

geographische Breite
NMEA 0183

Geschwindigkeit
200 p/NM
(NMEA 0183)

RoT
±10 V/300º/min

RoT- Tiller
35-90º /min

Bahnkurs und
Bahnabweichung
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Functions

Adjustments
• Off-course alarm
• Rudder limit
• Rate-of-turn
• Speed
• Radius preselection
• Parameter memories Type 2010 (6), 

in Type 2020 operating modes 
Economy/Precision

• Type 2030 high precision track control
for one man bridge operation 
operating modes Economy/Precision

• Twin rudder on/off
• Track remote on/off
• Override on/off

Funktionen

Einstellungen
• Off-Course Alarm
• Ruderbegrenzung
• Drehgeschwindigkeit
• Geschwindigkeit
• Radiusvorgabe
• Parameterspeicher Typ 2010 (6), 

bei Typ 2020 die Betriebsarten 
Economy/Precision

• Typ 2030 hochgenaue Bahnregelung 
für Ein Mann Brückenbetrieb 
die Betriebsarten Economy/Precision

• Doppelruder ein /aus
• Track Remote ein /aus
• Override ein /aus

control unit

Anschlu§einheit

feedback unit

RŸckmelder

magnetic compass sonde

Magnetkompass-Sonde

NautoPilot® 2000

operator unit

BediengerŠt

Technical Data

Sensors which can be connected
• Gyro compass 

serial via Standard 20 course-bus
Synchro 1 rev.  =̂ 1°
or 1 rev. =̂ 1° and 1 rev. =̂ 360° (26 V/400 Hz) 
or Raytheon Anschütz step 
or 6 steps per degree

• Magnetic compass (flat-top model)
with a compass card diameter > 100 mm by way of 
Raytheon Anschütz magnetic compass sonde, Type 108-010 

• Ship’s log with 200 pulses/NM or NMEA 0183 (VHW, VTG)
• NAV-systems position receiver, video plotter, NautoPlot, 

ECDIS and track control systems with NMEA 0183 (1.5/2.0) 
output: APA, APB, PRAPA, XTE , HSC, HTR, HRA

Technische Daten

Anschlie§bare Sensoren
• Kreiselkompass

seriell über Standard 20-Kursbus
Synchro 1 Umdr. =̂ 1°
oder 1 Umdr. =̂ 1° und 1 Umdr. =̂ 360° (26 V/400 Hz)
oder Raytheon Anschütz Step 
oder 6 Steps pro Grad

• Magnetkompass (Flachbauausführung)
mit einem Rosendurchmesser > 100 mm über 
Raytheon Anschütz-Abtast-Sonde Typ 108–010

• Schiffslog mit 200 Pulse/NM oder NMEA 0183 (VHW, VTG)
• NAV-Systeme Positionsempfänger, Videoplotter, NautoPlot, 

ECDIS und  Bahnführungssysteme mit NMEA 0183(1,5/2,0) 
Ausgang: APA, APB, PRAPA, XTE , HSC, HTR, HRA

Dimensions in mm (inches)
Abmessungen in mm (Zoll)
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Compass 
Bottom Plate

fixed by 
adhesive

Supporting  
Plate

NautoPilot
Type
BSH

192
(   7.56)

152
(6)


